WIELOKANALOWE REGULATORY
TEMPERATURY | PROCESU
z serii QX1 (QTC1-2i QTC1-4)

Pomiar, regulacja i monitoring
max 1024 punktow pomiarowych
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Zintegrowany system do wielopunktowej
regulacji i monitoringu temperatury o bardzo
duzej funkcjonalnosci

Shinho



Wielokanatowy requlator o niezliczonych
mozliwosciach uzytkowych

Max 1024 punktéow pomiarowych lub petli
regulacyjnych

PLC

Podtacz max 16 | |
modutdw do jednej Do QMC1 mozna podiaczyé max do 16 modutow
szyny danych regulacyjnych QTC1-2 lub QTC1-4.

(wymagany QMC1)
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Potaczenie ze sterownikiem PLC bez programowania redukuje pracochtonnosé

Komunikacyjny modut rozszerzen QMC1
Funkcja inteligentnego interfejsu SIF umozliwia bezposrednie potaczenie

wielokanatowych modutéw regulacyjnych z serii QTC1 ze sterownikami
PLC réznych producentéw (funkcja potgczenia bez programowania).

Obstugiwane sterowniki PLC

Producent Rejestr Komendy komunikacyjne

Mitsubishi Electric Rejestr D QR/QW

Mitsubishi Electric Rejestr R QR/QW Mitsubishi Electric PLC Modut regulacyjny QTC1
Mitsubishi Electric Rejestr D WR/WW seria MELSEC-Q

Mitsubishi Electric Rejestr R WR/WW T 3

OMRON Rejestr DM Komendy FINS

KEYENCE Rejestr DM RDS/WRS

(*) Bezposrednio funkcja SIF dla modutu regulacyjnego QTC1 jest wytgcznie dostepna dla
sterownikéw PLC firmy Mitsubishi Electric Corporation PLC z serii MELSEC-Q (rejestr QR/QW).

Ustawienia mozna tatwo zmieni¢ D Oett seiog of S fomcson _
za pomocg oprogramowania, ktore [ SDEEE| Syem wentompiem Semgiem PLCgste Do potgczenia modutu
umozliwia jednoczesne zarzadzanie e M dcmmncston [ 1) z komputerem PC moze by¢
wieloma modutami. o ke SotmombecolPLCgste [ 1o0) uzyty standardowy kabel ze
B s Respense wotg e o PLC % m ztgczem mikro-USB typu B.
. . ) Moduled St ime of PLC Tieec amc1
System operacyjny: Windows 10 2 Moase e L__ .
2 Module12 Copy setting values of modules e
@ Module13 Copyodgn st
B Module14
@ Module1s Module 1 v, i 1 0 Modude §
B Mool 0 Module 2 [ Module 6
e ey s O Module 3 O Module 7
O Modute 4 O Module 8

Zastepujac urzadzenia Shinko z serii
C uzyj komunikacyjnego modutu
rozszerzen QMC1.

Shinko seria C Komunikacyjny modut rozszerzeh QMC1

Modut QTC1 moze by¢é uzywany jako wielokanatowy modut wejs¢ analogowych w celu
zmniejszenia kosztow i okablowania

Moduty QTC1 mogg by¢ uzywane jako moduty
wejs¢ analogowy, przyczyniajgc sie do zmniej-
szenia kosztow integracji i okablowania. :

Seria QX1

Redukcja okablowania (1)
Pomiedzy PLC lub PC

l Seria QX1

Seria QX1

Redukcja okablowania (2)
Pomigdzy QX1 i czujnikami
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Utatwienia dla administratora

Funkcje zabezpieczajace przed awaria.

Sprawdz statusy zuzycia za pomocg nastgpujgcych funkcji pomiarowych.

1. Laczny czas zalgczenia grzatki (QTC1)
2. Skumulowany czas pracy modutéw (QMC1, QTC1)

3. kaczna liczba otwarcia/ zamknigcia stykéw przekaznika (QTC1).

3 Funkcje zabezpieczajgce przed awariq

Unikanie przestoju w razie awarii.

Funkcja wyboru wyjscia regulacyjnego umozliwia
przetgczanie wyjs¢ regulacyjnych. Np. w przypadku
awarii wyjscia kanatu nr. 1, wtgczone moze by¢ wyj-
Scie kanatu 2.

W przypadku wystgpienia btedu, za- | Tams S T B W przypadku wykrycia przepale-
pisywany jest numer btedu i czas po- ||| Exegmmimmts o ity mom mw | nia grzakki moze zosta¢ wystany alarm.
- o of e ey ) ) .
wstania. ||| o 2 ] L] — = | Opcje alarmu przepalenia grzatki: jednofazowy, 3- fa-
Zapisywanych jest 10 ostatnich bte- ||| [t s> i m mwm | zowy (3- fazowy: tylko dla modutu QTC1-2)]
dow. Historie btedow mozna spraw- 3 Esgiigiemeses o oy L] ) S —
dzi¢ za pomocg oprogramowania na- j| Eoeoeomteomssten amanses ] o Wyjscia alarmowe mogag by¢ réwniez uzywane do
rzgdziowego dla QTC1. || [t ion dumaies % & & % | uruchamiania lub zatrzymywania procesu regulaciji.
Cotpigimegmst s oy ? W wmw = | [Opcja: Wejscie / wyjscie zdarzen]
Energizing ntegrated time of ewor histery § 763 T 763 766
Content of eror history 9 2% B4 364 B4
||| [Enemarpimepmmed s sy w s m
Content of error history 10 34 256 256 334
‘ Energizing integrated time of eeror history 10 762 785 758 766 .

Funkcja wykrywania réznicy wej$¢ pomiarowych umozliwia monitorowanie réznicy
pomiedzy poszczegdlnymi kanatami pomiarowymi.

Funkcja ograniczenia mocy szczytowej.

Przyktad dziatania funkcji ograniczenia mocy szczytowe;j.

Funkcja ustawienia catkowitego prgdu dla modutu zapewnia, ze
regulacja odbywa sie bez przekroczenia ustawionych wartosci
pradu sumarycznego dla kazdego kanatu. Moze to pomoc zmini-

malizowac koszty zwigzane z przytagczem elektrycznym.

CH1

CH2

CH3

CH4

Skorzystaj z jednorodnej kontroli wielu stref
grzejnych poprzez potgczenie ich w jedng
grupe regulacyjng. Funkcja ta zapobiega
czesciowemu przegrzaniu i odksztatceniom
mechanicznym, zmniejszajgc niekorzystny
wptyw na jako$¢ produktu.

Regulacja z automatycznym
balansem dziata z wieloma
podtgczonymi modutami.

Indywidualne ustawienia parametréw wyjscia

Mozliwa jest jednorodna regulacja wieloma strefami, jezeli sg
znane parametry wyjscia, na przyktad podczas sterowania
grzatkami w wielu strefach. Funkcja ta zmniejsza liczbe po-
trzebnych wej$¢ pomiarowych, a dzieki mozliwosci korzystania
z SSR zmniejsza sig rowniez koszt uktadu regulaciji.

Master (1 wej$cie pomiarowe)

Funkcja auto-balansu wytaczona Funkcja auto-balansu wigczona

SVL.ABCLUEFG H I

refa Strefal
A C
BEE DOO
Lo o+ ]

BI —E

Grupa Grupa Grupa
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Duza funkcjonalnosc

réznych metod regulac

Metoda regulacji zalezy od celu regulacji. Seria QX1 posiada pig¢ nowych metod regulacji:

Regulacja 2DOF PID

Oprécz sledzenia wartosci docelowej
i szybkiej reakcji na zaktécenia ta nowa
metoda regulacji ogranicza réwniez prze-
regulowania. Jest to domysine ustawiona
metoda regulacji.

Regulacja Fast-PID

Ta metoda regulaciji ktadzie gtéwny nacisk
na $ledzenie wartosci docelowej. Metoda
ta dziata najlepiej w przypadku wymiany
innego kontrolera na produkt Shinko. Me-
toda ta zapewnia lepszg wydajnosc.

Regulacja Slow-PID

Ta metoda regulacji stawia na pierwszym
miejscu zapobieganie przeregulowaniom,
a nie osiggniecie wartosci docelowe;j.

% Zapobieganie przeregulowaniu % Przeregulowanie g

3 3 3

Sl A ! - Sl N . Bl
3 A 7 8 A 3 A

t Warto$¢ docelowa osiggnieta  Zapobieganie 5 Osiggnieta warto$¢  Zapobieganie 5 Osiggnieta warto$¢

= zaktéceniom = docelowa zakidceniom = docelowa Zapobieganie

Regulacja Gap-PID

Ta metoda regulaciji jest odpowiednia przy
szybkiej odpowiedzi obiektu, takiej jak re-
gulacja przeptywem i zaworami. Btgd pro-
cesu regulacji znajduje sie w ustawionym
przedziale.

Regulacja ON/OFF

Ta metoda regulacji jest wybierana naj-
czesciej do prostej regulacji (wtaczaniem
lub wytgczaniem) grzatek lub innych urza-
dzen.

Gap wylgczony Gap wigczony

IGap
Gap

Warto$¢ docelowa

Szybka reakcja

Osiggnieta warto$¢ docelowa

________ ﬂwﬂvﬂuﬁu%"u“wv%%’

Warto$¢ docelowa

zaktéceniom

8 Grzanie/chtodzenie

Liczne kontroli LED pozwalajg uzytkownikowi na wi-

zualng kontrole stanow i btedow.

Regulacja trojstawna typu grzanie/chtodzenie odbywa si¢ za pomocg
kanatu CH1 jako grzania i kanatu CH2 jako chtodzenia (lub odpowied-
nio CH3 i CH4). Max 2 petle regulacji w przypadku modutu QTC1-4.

9 Regulacja kaskadowa

Ustawienia regulatora mozna tatwo zmienia¢ za pomocg opro-
gramowania narzedziowego, ktére umozliwia jednoczesne za-
rzadzanie wieloma modutami.

=

Do podtgczenia moze by¢ uzyty standardowy
kabel USB ze ztgczem mikro USB typ B.

Roztgczna konstrukcja modutéw sprawia, ze wymiana uszko-
dzonego modutu jest niezwykle prosta.

Warto$¢ wyjscia wyznaczona na podstawie SV i PV dla kanatu CH1
jest wysytana jako warto$¢ zadana dla kanatu CH2, ktéry odpowiada
za regulacje. Max 2 petle regulacji w przypadku modutu QTC1-4.

10 Duza funkcjonalnos¢

Gdy QTC1 uzywany jest samodzielnie, moze stuzy¢ do sterowania lub
komunikacji z hostem, a dodawanie celéw monitorowania jest tatwe.

Regulacja

za pomoca,
samodzielnego
modufu

ACSE Sp. z 0.0, ul. Pachonskiego 2A, 31-223 Krakow, tel/fax 12 415 05 09, e-mail:biuro@acse.pl, https://acse.pl
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B Modele
Modut 2- kanatowy QTC1-2 Modut 4-k anatowy QTC1-4

TS TEEETT

B Sposéb zamawiania

QTC1-2[HI[N] . [=
Q 4 || DHD ] Czterokanatowy modut regulacyjny
Zasilanie / komu-| 0 Brak zaciskow zasilania i komunikaciji
nikacja P Wersja zaciskami zasilania i komunikaciji
Metoda podtgczenia | T Blok z zaciskami srubowymi
Wyijscie regulacyjne CH1 |[] Patrz kod w tabeli kodéw wyjscia regulacyjnego
Wyjscie regulacyjne CH2 O Patrz kod w tabeli kodéw wyjscia regulacyjnego
Wyijscie regulacyjne CH3 (*1) ] Patrz kod w tabeli kodéw wyjscia regulacyjnego
Wyjscie regulacyjne CH4 (*1) [l Patrz kod w tabeli kodéw wyjscia regulacyjnego
Wejscie pomiarowe CH1 [] Patrz kod w tabeli kodéw wejscia pomiarowego
Wejscie pomiarowe CH2 O] Patrz kod w tabeli kodéw wejscia pomiarowego
Wejscie pomiarowe CH3 (*1) ] Patrz kod w tabeli kodéw wejscia pomiarowego
Wejscie pomiarowe CH4 (*1) ] Patrz kod w tabeli kodéw wejscia pomiarowego
0 Brak opgji
Alarm przepalenia grzatki (opcja) 2 4 wyjscia alarmu przepalenia grzatek 20A (*2) (*3)
A 4 wyjscia alarmu przepalenia grzatek 100A (*2) (*3)

0 |Brak opgciji
Wejscia/wyjscia zdarzen (opcja) 1|4 wejscia zdarzen (*4) (*5)
2 |4 wyjscia zdarzen (*4) (*5)
(*1) W przypadku QTC1-2, kanaty CH3 i CH4 nie sg dostgpne. (*3) Dla QTC1-2 dostgpna jest wersja alarmu jednofazowa lub tréjfazowa.
(*2) Przektadniki pradowe CT i wigzke kablowg ze ztaczami nalezy zamawia¢ (*4) Wigzka przewodow ze ztgczem jest dostarczana oddzielnie (na zamdwienie).
oddzielnie. (*5) Dla modutu QTC1-2, dostepne sg 2 wej$cia / wyjscia zdarzen.
B Typy i zakresy pomiarowe wejs¢ B Typy wyjsé regulacyjnych
Kod Typ wejscia Zakres Kod Typ wyjscia regulacyjnego
K —200...1370°C —328...2498°F R | Przekaznikowe: 3A, 250VAC
—200.0...400.0°C| -328.0...752.0°F S | Napieciowe logiczne: 0/12VDC (do SSR)
J —200...1000°C —328...1832°F A | Pradowe liniowe: 4...20mA
R 0...1760°C 32...3200°F C | Pradowe liniowe: 0...20mA
S 0...1760°C 32...3200°F V | Napigciowe liniowe: 0...1V
Termopary B 0...1820°C 82...3308°F 1 | Napieciowe liniowe: 0...5V
E —200...800°C -328...1472°F 2 |Napieci liniowe: 1.5V
pieciowe
T —200.0...400.0°C -328.0...752.0°F . — -
S S 3 | Napieciowe liniowe: 0...10V
N _200“'13000C _328'“23780': C | Open collector: 0.1A, 30VDC
M C(WI/DIIQ_SSI-ZG) 8;2?208 g;i?gg‘; T |Triak: 0.5A, 75...250VAC (zatgczany w zerze)
PH00 —200.0...850.0°C| -328.0...1562.0°F i . i
RTD —200...850°C -328..1562°F| I Akcesoria dostarczane oddzielnie
JPH00 -200.0...500.0°C| -328.0...932.0°F Kod Typ wyjscia regulacyjnego
—200...500°C —328...932°F RES-S01-050 Rezystor bocznikowy 500hm (dla wejécia 0/4...20mA)
Pradowe 4...20mA DC TC-QTC Pokrywa zaciskéw elektrycznych
0...20mADC CTL-6-S-H Przektadnik pradowy 20A (1%)
0..1vDC CTL-12-S36-10L1U | Przektadnik pradowy 100A (1%)
Napieciowe 0..5vVDC waQ Wigzka kablowa dla alarmu przepalenia grzatki (*1)
1.5V DC EVQ Wiazka kablowa dla wej$é/wyj$¢ zdarzen (*2)
40”'210(37\1/ADDCC ‘-2000.._.10000 o (1*) Dla alar’rny prz'e,palulenia grzglki (kod ogcji: 2lub A).
. (skalowane i ustawianym przecinkiem) (2*) Dla wejscia/wyjscia zdarzen (kod opcji: 1 lub 2).
A | Pradowe (z bocznikiem)
0...20mADC
(z bocznikiem)
0...5V DC
V | Napigciowe 1..5VDC
0...10vV DC

ACSE Sp. z 0.0., ul. Pachonskiego 2A, 31-223 Krakdw, tel/fax 12 415 05 09, e-mail:biuro@acse.pl, https://acse.pl
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H Dane techniczne QTC1-2i QTC1-4

Wejscie pomiarowe

Wejscie

Doktadnosé

Dokfadnosé
(przy 25°C)

Termopary 'K, J,R, S, B, E, T, N, PL-Il, C(W/Re5-26) max. rez. zewn. 100Q (jednak dla B max. rezystancja zewnetrzna 40Q)
RTD : Pt100, JPt100, linia 3- przewodowa. Dopuszczalna rezystancja: 10Q (na przewod)

Pradowe 1 0...20mA, 4...20mA. Impedancja wejscia: 50Q, max. prad wejscia 50mA

Napigciowe : 0...1VDC impedancja wejscia min. 1TMQ. Dopuszczalne napigcie wejscia 5V (max rezystancja zrédta sygnatu 2kQ)

:0...5V, 1...5V, 0...10VDC, impedancja wejscia min. 100kQ. Dopuszczalne napiecie wejscia 15V
Dopuszczalna rezystancja zrédta sygnatu max. 100Q

Termopary : 20.2% zakresu %1 cyfra, jednak dla:
dla R i S w zakresie 0...200°C: +6°C oraz dla B: 0...300°C: doktadno$¢ niegwarantowana
dlaK, J, E, TiN ponizej 0°C: +0.4% zakresu +1 cyfra

RTD : 20.1% zakresu %1 cyfra

Pradowe i napieciowe : +0.2% zakresu *1 cyfra

Dokfadnos$¢ komp.

+1°C (kompensacja temperatury w zakresie -10...55°C)

Wptyw temp. otocz.

« Termopary: 100ppm/°C dla kazdego zakresu (ponizej 0°C: 200ppm/°C dla kazdego zakresu)
RTD: 200ppm/°C dla kazdego zakresu (ponizej 0°C: 400ppm/°C dla kazdego zakresu)
Pradowe i napieciowe: 100ppm/°C dla kazdego zakresu

Probkowanie wejscia
Wejscia regulacyjne

Typ wyjscia

Regulacja

Metoda regulaciji

Interfejs

Funkcja komunikacji z hostem / zasilania

125ms (dla wejscia prgdowego i napieciowego 20 lub 50ms)

Przekaznikowe: 1a, 3A, 250VAC (obc. rezyst.), 1A 250VAC (obc. induk. cos@=0.4), zywotnos¢ 100 000 cykli
Napigciowe logiczne: 0/12VDC £15%, max. 40mA (zabezpieczenie przeciwzwarciowe)

Pradowe liniowe: 0/4...20mADC (rozdzielczo$¢ 12000), obcigzenie rezystancyjne: max. 550Q

Napieciowe liniowe: 0...1V, 0...5V, 1...5V, 0...10VDC (rozdzielczo$¢ 12000), obcigzenie rezystancyjne: min. 1kQ
Open collector (NPN): 0.1A, 30VDC

Trak (zatgczane w zerze): 0,5A, 75...250VAC

Metoda regulacji moze zosta¢ wybrana za pomoca oprogramowania narzedziowego (domysinie: 2DOF PID):

* 2DOF PID: Metoda regulacji oferujgca zaréwno $ledzenia charakterystyki regulacji ze zmianami SV, jak i thumienie zaktdcen. Ta metoda
zapewnia takg sama reakcje na zakiocenia, jak regulacja Fast-PID, a dodatkowo regulacje ze zredukowanymi przeregulowaniami.
Fast-PID: To podstawowa metoda regulacji PID jest uzywana do regulacji statowartosciowej (regulacja bez zmiany warto$ci zadanej).
Slow-PID: Ta metoda sterowania jest zalecana w procesach, w ktorych przeregulowania sg niepozadane oraz w procesach, w ktorych
wartos¢ procesu (PV) trudno opada po osiggnieciu wartosci zadanej (SV).

Gap-PID: Jesli warto$¢ procesowa (PV) jest zakiocana lub jesli wystepuje histereza regulacji, niewielka fluktuacja moze by¢ utrzymana
w poblizu odchytki wynoszacej 0. W takich przypadkach zwykle stosuje sie regulacje ze strefg martwa, ale poniewaz regulacja nie jest
wykonywane w strefie martwej, warto$¢ procesowa (PV) zmienia sie w przypadku wystgpienia zaktdcen. Ta metoda regulacji zapewnia
odchylenie charakterystyki w strefie martwej i pozwala na reakcje na zaktdcenia.

PI, gdy czas wyprzedzenia jest ustawiony 0 (D=0)

PD, gdy czas zdwojenia jest ustawiony 0 (1=0)

P, gdy czas wyprzedzenia i zdwojenia jest ustawiony 0 (1=0, D=0)

ON/OFF z ustawiang histereza

Zakres proporcjonalnosci (P) Termopary i RTD: 0 do zakres wejscia (lub z przecinkiem 0.0 do zakres wejscia)
Wejscie pradowe i napieciowe: 0.0...100.00%
0...3600s lub 0.0...2000.0s (1...3600s lub 0.1...2000.0s dla regulacji Slow-PID)

0...3600s lub 0.0...2000.0s

Czas zdwojenia ()
Czas wyprzedzenia (D)

Wspét. wzmocnienia proporcjonalnego 2DOF (a) | 0.00...1.00
Wspotczynnik zdwojenia 2DOF (B) 0.00...10.00
Wspotczynnik wyprzedzenia 2DOF (y, Cd) 0.00...1.00
Cykl proporcjonalnosci 0.1...100s

Histereza regulacji wiacz/wytacz
Gérny/dolny limit wyjécia O1
Szeroko$¢ pasma (Gap)
Wspétczynnik pasma (Gap)

Termopary i RTD: 0.1...1000.0°C, prad i napiecie: 1...1000 (z ustawionym przecinkiem)
0...100% (dla wyjscia pradowego -5...105%)

0.0...10.0% (zakres proporcjonalnosci x szeroko$¢ pasma (Gap))

0.0...1.0

RS-485

Metoda komunikacji

Komunikacja pét-duplex

Predkosc¢

9600, 19200, 38400 lub 57600bps wybierana za pomocg przetacznika DIP (domyslnie: 57600bps).

Synchronizacja

Synchronizacja start-stop

Bit danych / « Bitdanych: 8

parzystosc¢ » Parzysto$¢: Wybdr parzystosci za pomocg przetgcznika DIP sposréd: even, odd lub no parity. (domysinie:8 bitow / even).
Bit stopu Wybor jest mozliwy za pomocg przetgcznika DIP sposrod 1 lub 2 bitéw (domysinie: 1).

Opo6znienie 0 do 1000ms (domysine: Oms)

odpowiedzi Odpowiedz modutu po otrzymaniu polecenia od hosta moze by¢ opdzniona po ustawieniu czasu odpowiedzi.

Struktura danych

Wyjscie alarmowe
Wyijscie

Protokét komunikacyjny MODBUS RTU

Bit startu 1

Bit danych 8

Parzystos$¢ Wigczona (even, odd), wylgczona
Bit stopy 11lub 2

Zdarzenie sygnalizowane za pomocg flagi stanu lub przez wyj$cia zdarzen.

Typ alarmu moze zosta¢ wybrany za pomocg oprogramowania narzedziowego.

gorna odchytka

dolna odchytka

obustronna odchytka
niezalezna obustronna odchytka
strefa odchytki

niezalezna strefa odchytki

Alarm Typ alarmu * gorny prog
» dolny prog
* gorna odchytka z oczekiwaniem
» dolna odchytka z oczekiwaniem
» obustronna odchytka z oczekiwaniem
* niezalezna obustronna odchytka z oczekiwaniem.

Hi Dla wejscia termoparowego i RTD: 0.1...1000.0°C
istereza . ) . A -
Dla wejscia prgdowego i napigeciowego: 1...1000 (z przecinkiem)
ACSE Sp. z 0.0, ul. Pachonskiego 2A, 31-223 Krakow, tel/fax 12 415 05 09, e-mail:biuro@acse.pl, https://acse.pl
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Alarm przerwania petli regulacji

Alarm przeznaczony jest do sygnalizacji uszkodzenia elementu pomiarowego lub tez elementu wykonawczego (kod nastawy: 014)

Czas zadziatania

0....200minut

Zakres zadziatania

Funkcja rampy
Funkcja rampy umozliwia dochodzenie z aktualnie ustawionej wartosci zadanej (SV) do nowej wartosci zadanej (SV) z okreslang okreslong predkoscig. Gdy regula-
cja jest uruchomiona, regulacja jest wykonywana z okreslong predkoscig zmian pomigdzy biezgacg wartoscig PV i SV.

Termopary i RTD: 0.0...150.0°C, prad i napiecie: 0...1500 (z ustawionym przecinkiem)

Zakres nastawy

Mozliwe jest ustawienie wspotczynnika nachylenia charakterystyki wejsciowej czujnika.

Wybér dziatania po powrocie zasilania

Funkcja ta umozliwia wybor, czy regulator ma powrdci¢ do stanu sprzed wytgczenia zasilania, czy do stanu zatrzymania po przywréceniu zasilania.

Wybér zapisu danych w pamigci nieulotnej IC

Funkcja ta umozliwia na wtgczenie / wytgczenie zapisu danych w nieulotnej pamieci IC.

Jesli zapis jest wigczony, wszystkie warto$ci ustawien mozna tymczasowo zmieni¢, az do wytgczenia i ponownego witgczenia zasilania, po czym wartosci zmienio-
ne powrécg do wartosci ustawionych przed wytgczeniem zapisu danych.

Regulacja automatyczna / reczna

Przetgczanie pomiedzy regulacjg automatyczng i reczng jest mozliwe dzigki interfejsowi komunikacyjnemu.

Wspoétczynnik korekcji czujnika

Predkos$¢ przyrostu SV:

Termopary i RTD: 0...10000°C/minute lub 0.0...1000.0°C/minute.
Sygnat pradowy i napigciowy: 0...10000/minutg
Termopary i RTD: 0...10000°C/minute lub 0.0...1000.0°C/minute.
Sygnat pradowy i napigciowy: 0...10000/minutg

Predkos$¢ opadania SV:

Korekcja czujnika

Jesli temperatura w miejscu regulacji i temperatura w miejscu montazu czujnika sg rézne, mozliwe jest przesuniecie i korekta warto$ci procesowej (PV).

0.000...10.000 (domysinie: 1.000)

Zakres nastawy

Wybér funkcji regulaciji
Mozliwy jest wybér pomiedzy regulacjg standardows, regulacjg tréjstawng typu grzanie / chtodzenie, regulacjg kaskadowg lub funkcjg wyboru wyjscia.

-100.0...100.0°C
-1000...1000

* Termopary i RTD:
« Sygnat prgdowy i napieciowy:

Regulacja kaskadowa

Warto$¢ sygnatu regulacyjnego mastera wyznaczona na podstawie warto$ci zadanej (SV) i wartosci procesu (PV) mastera (CH1 lub CH3)
jest wysytana jako warto$¢ zadana (SV) dla slava (CH2 lub CH4). Na podstawie tej warto$ci oraz wartosci procesu (PV) slava wyznaczana
jest warto$¢ sygnatu regulacyjnego dla wyjscia regulacyjnego slava. Wyjscie regulacyjne CH1 jest wytaczone (dla wyjscia pragdowego: 0 mA).

Regulacja grzanie /
chtodzenie

Gdy wybrano regulacje typu grzanie / chtodzenie jako funkcje dla wyjscia regulacyjnego CH1, regulacja typu grzanie / chtodzenie jest wykonywana
za pomocg wyjscia CH1 (wyjscie grzania) i wyjscia CH2 (wyj$cie= chtodzenia). Gdy wybrano regulacje grzanie / chtodzenie jako funkcja dla
wyjécia regulacyjnego CH3, regulacja grzanie / chtodzenie jest wykonywana za pomoca wyjécia CH3 (wyjscie grzania) i wyjécia CH4 (wyjscie
chtodzenia). Nie mozna wybraé regulacji typu grzanie / chtodzenie dla wyj$¢ CH2 i CH4.

Funkcja wyboru
wyjscia

W przypadku korzystania z regulatora, jesli jakie$ wejscie jest nieuzywane i wystapi btad na aktualnie wykorzystywanym wejsciu, wejscie to
mozna zmieni¢ na dowolne wejscie nieuzywanego kanatu i przypisa¢ wykorzystywane wyjscia.

Wybér funkcji rozszerzenia

Mozliwe jest wtgczenie funkcji automatycznego balansu.
Ta funkcja kontroluje temperature regulowanego obiektu w wielu punktach jednoczes$nie, aby zapobiec miejscowemu przegrzaniu i znieksztat-
ceniu mechanicznemu produktu. Istniejg dwa typy regulacji z automatycznym balansem: przy uzyciu wielu modutéw regulacyjnych lub przy
uzyciu niezaleznych modutéw regulacyjnych.
Funkcja wzmocnienia / przesunigcia wyjscia

Gdy uzywanych jest wiele wyj$¢ regulacyjnych i jedno wejécie pomiarowe, np. sterowanie grzatkami za pomoca jednego wejscia i wielu wyj$¢ regulacyjnych. Jesli
znany jest z gory rozktad mocy wyjsé, ta funkcja umozliwia jednolite sterowanie poprzez ustawienie wspoétczynnika wzmocnienia i odchylenia dla wyj$¢ odniesienia.
Funkcje obliczeniowe

Mozliwy jest wybdr funkcji obliczeniowej dla wejscia pomiarowego: wejscie standardowe, réznica wej$¢ i suma wejsc.

Funkcja obliczeniowa wybrana dla kanatu CH1 dotyczy kanatéw CH1 i CH2, a funkcja obliczeniowa wybrana dla kanatu CH3 dotyczy kanatéw CH3 i CH4.

Funkcja automatycz-
nego balansu

Jednak ustawienie jest nie brane pod uwage, jesli wybrana zostanie niestandardowa funkcja regulaciji.

Funkcja wykrywania réznicy wejs¢

Wykrywana jest roznica wej$¢ pomiarowych pomiedzy wybranymi kanatami pomiarowymi, jesli ustawiona warto$¢ réznicy wejsé pomiarowych zostanie przekroczona,
wysylana jest 1 za pomocg interfejsu komunikacyjnego jako flaga alarmu.

Pozostate

Zasilanie
Pobor mocy
Rezystancja izolacji

24V/DC (dopuszczalne zmiany napiecia: 20...28VAC/DC)

Ok. 5W

Min. 10MQ przy 500VDC

1.5kVAC przez 1 minute pomiedzy zaciskami wejscia i uziemieniem
1.5kVAC przez 1 minute pomiedzy zaciskami uziemienia i zasilania
500VAC przez 1 minute pomiedzy zaciskami wejécia i zasilania
-10...55°C (bez kondensacji i oblodzenia)

35...85%RH (bez kondensacji)

30 x 100 x 85mm (bez elementéw wystajacych).

Glebokos$¢ z zatozong ostong zaciskéw: 95 mm

Ok. 170g

Szyna DIN

Materiat obudowy: Zywica niepalna w kolorze czarnym

Wytrzymato$¢
elektryczna

Temp. otoczenia
Wilgotno$¢ otoczenia

Wymiary zewnetrzne

Waga
Metoda montazu
Materiat / kolor

EN EN61010-1 (stopien zanieczyszczenia 2, kategoria przepieciowa Il)
Zgodnosé EMI: EN61326 . - . .
Z normami |CN Odpornos¢ na zaktdcenia spowodowane promieniowaniem radiowym: EN55011 grupa 1, klasa A.
Napigcie szuméw na zaciskach: EN55011 grupa 1, klasa A.
EMS: EN61326

B Opcjonalne funkcje
Ta funkcja nie moze byé dodana dla wyjscia prgdowego. Status mozna okresli¢, odczytujgc flage stanu za pomocg komunikacji szeregowej.
Prad znamionowy  |20A lub 100A (musi by¢ wyspecyfikowany podczas zamawiania)

20A: 0.0...20.0A (wytgczony gdy ustawiono 0)

100A: 0.0...100.0A (wytgczony gdy ustawiono 0)

Zakres nastawy

Doktadnos¢ +5% pradu znamionowego

Punkt dziatania Ustawiona warto$¢ prgdu alarmu przepalenia grzatki
Dziatanie Wihagcz/wytgcz

Wyijscie Do wyboru: flaga stanu lub przypisanie wyjscie zdarzen.
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Wejscia zdarzen [kod opcji: 1]

Gdy wejscia zdarzen sg dodane, moga by¢ wykonywane operacje przypisanie wejéciu zdarzen.

llos¢ wejsé 21lub 4

Metoda aktywowania |Podanie napiecia na wejscie (max 30VDC).
Prad obwodu Ok. 6mA

Czas reakcji Ok. 100ms

Wyijscia zdarzen [kod opcji: 2]

Wykonywane sg operacje przypisane danemu wyjsciu zdarzen.

Funkcje wyjscia Brak dziatania, wyjscie EVT (niezalezne od CH), wyjscie EVT (przypisane CH)
llo$¢ wyjse 2lub 4

Typ wyjscia Open collector (NPN)

Max napiecie 30VDC

Max prad 50mA

B Sposéb zamawiania modutu rozszerzen QMC1

qvic- [Si[E] - [§

Interfejs komuni- |C4 RS-422A
kacyjny C5 RS-485 (*1)
e o 0 Brak (*2)
z\(’j‘;’fz";f] Iwyjscia 2 4 wejscia zdarzen El (*2)
3 4 wyjscia zdarzen EV (*2)
) . . 0 |[ModBus RTU / SIF (*1
Protokdt komunikacyjny 1|Do wspétpracy z sel('ia)C

(* 1): Podczas podtaczania ze sterownikiem OMRON PLC przy uzyciu funkcji SIF (Smart InterFace, funkcja komunikacji bez programowania), nie mozna uzy¢ inter-
fejsu komunikacyjnego RS-485 (QMC1-C5). Uzyj komunikacji typu RS-422A (QMC1-C4).
(* 2): Wigzka kablowa ze zlgczem dla wejsé / wyjs$¢ zdarzen jest sprzedawane oddzielnie.

B Dane techniczne modutu interfejsu QMC1

Interfejs komunika- RS-485
cyjny RS-422A

Metoda komunikaciji

Komunikacja pét-duplex

Synchronizacja

Synchronizacja start-stop

Predkos$¢ komunikacji

Ustawiana za pomoca przetgcznikow DIP sposéréd: 9600, 19200, 38400 lub 57600bps (ustawienie fabryczne: 9600bps).

.

Bity danych: 7 bitéw, 8 bitéw (ustawienie fabryczne: 8 bitow)

thl:)::nych  parzy- « Parzysto$é: parzystos¢, nieparzystosé (ustawienie fabryczne: parzystos$¢)
Wybierz za pomocg przetgcznika DIP.
Bit stopu 1 lub 2

Wybor jest mozliwy za pomocg przetgcznika DIP (ustawienie fabryczne: 1 bit).

Czas opodznienia
odpowiedzi

0 do 1000ms (ustawienie fabryczne: Oms)
Odpowiedz z modutu po otrzymaniu polecenia od hosta moze by¢ opdzniona.

Protokot komunika-
cyjny

Protokét Rejestr Polecenie komunikacyjne
MODBUS - -
PLC produkgji Mitsubishi Electric Rejestr D QR/QW
PLC produkcji Mitsubishi Electric Rejestr R QR/QW
PLC produkcji Mitsubishi Electric Rejestr D WR/WW
PLC produkcji Mitsubishi Electric Rejestr R WR/WW
PLC produkcji OMRON Rejestr DR Polecenie FINS
PLC produkcji Keyence Rejestr DR RDS/WRS

Protokoty zgodne z serig C sg wybierane na podstawie nazwy modelu.

Liczba potgczen

Modut sterujgcy: maksymalnie 16 modutow

Wejscia zdarzen

« Liczba wejs¢: 4 lub 2
Podanie napiecia na wejscie (max 30VDC).
Prad obwodu w stanie zamknigtym: ok. 6mA

Czas zadziatania: ok. 100ms

Wyjscia zdarzen

Liczba wyjsé: 4 lub 2

Typ wejscia: open collector (NPN)
Max napigcie: 30VDC

Max prad: 50mA

Funkcje standardowe

Zabezpieczenie w przypadku awarii zasilania, auto-diagnostyka, wskazania startowe, funkcja pomiaru sumarycznego czasu pracy.

Napiecie zasilania

24V/DC (dopuszczalne zmiany napiecia: 20...28VAC/DC)

B Akcesoria dostarczane oddzielnie

\EFAVE] Model

Kabel komunikacyjny (USB-A / ztgcze modutowe) CMC-001-4
Kabel komunikacyjny (ztgcze modutowe - koncéwki kablowe typu Y [RS-485, 3- przewodowy]) CQM-001
Kabel komunikacyjny (ztgcze modutowe - kocdwki kablowe typu Y [RS-722A, 5- przewodowy]) CQM-002
Kabel komunikacyjny (ztgcze modutowe - ztgcze modutowe) CQQ-001
Ztgcze przewoddw 0225-0805 (*)

(*) Dla wej$¢ / wyj$¢ zdarzen (kody opcji wejs¢ / wyjé¢ zdarzen: 1, 21i 3).
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Bl Budowa

Regulator modutowy QTC1-2 / QTC1-4
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Interfejs RS-485

Uwaga: Moduty regulacyjne QTC1-20 i QTC1-40 nie zawierajg zaci-
skéw zasilania oraz zaciskow komunikacji szeregowej RS-485. W celu
podtgczenia zasilania i komunikacji nalezy uzy¢ modutéw QTC1-2P
i QTC1-4P.

B Wymiary
Modut regulacyjny QTC1-2 / QTC1-4

Pokrywa zaciskow
elektrycznych

Szyna DIN
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uzytkowania przyrzadu.

niezgodnych z opisanymi w instrukcji obstugi.

® Aby zapewni¢ bezpieczenstwo i poprawne dziatanie, doktadnie przeczytaj i postaraj sig¢ zrozumiec¢ instrukcje obstugi przed rozpoczeciem

® Przyrzady przeznaczone sg do montazu w urzadzeniach przemystowych, maszynach i sprzgcie pomiarowym. Sprawdz poprawnos$¢ uzy-
cia, skonsultuj si¢ z nami lub naszym przedstawicielem (nalezy unika¢ stosowania w urzadzeniach, od ktérych zalezy zycie ludzkie).

® Muszg by¢ zainstalowane zewnetrzne urzadzenia zabezpieczajace przed nadmiernym wzrostem wartosci regulowanej (wzrostem tem-
peratury, itp.), poniewaz wadliwe dziatanie mogtoby spowodowaé¢ powazne uszkodzenie systemu lub obrazenia u obstugi. Co wigcej,

SRODKI wymagane sg okresowe kontrole i konserwacja. Prosze zwraca¢ szczegélng uwage na uzytkownikéw
BEZPIECZEN- ® Przyrzady musza by¢ uzywane zgodnie z warunkami $rodowiska opisanymi w instrukcji. Shinko Technos Co. Ltd. nie ponosi odpowiedzial- koncowych i ostateczne przeznaczanie tych przyrzadow.
STWA nosci w przypadku jakiegokolwiek urazéw, ofiar $miertelnych lub uszkodzenia powstatego w wyniku uzytkowania przyrzadéw w warunkach W przypadku odsprzedazy, upewnij sig, ze przyrzady te nie

OSTRZEZENIE ZWIAZANE Z HANDLEM EKSPOR-
TOWYM, ROZPORZADZENIE KONTROLNE

Nie dopus$¢ aby urzadzenia te byly uzywane jako sktadniki

broni lub byty wykorzystane w produkcji broni masowego
razenia (sprzet wojskowy, wyposazenie wojskowe, itp.),

zostang nielegalnie wyeksportowane.

Karta zostata zaktualizowana 24.07.2021, jej zawarto$¢ moze ulec zmianie bez ostrzezenia. W przypadku jakichkolwiek pytan, prosze kontaktowac sie z nami lub naszym przedstawicielem.

ACSE Sp. z o.0.

Biuro : 31-223 Krakéw, ul. Pachonskiego 2A
Tel : +48 12 415 05 09

Fax :+48 1241505 09
URL : http://acse.pl
E-mail : biuro@acse.pl




